
Układy gradientowe i hamiltonowskie 

Wymagania wstępne: (oprócz podstawowych kursów ze studiów I stopnia) brak 

Formuła nauczania: wykład 30 godzin, ćwiczenia 30 godzin 

Metoda oceny/forma zaliczenia przedmiotu: egzamin ustny 

Język wykładowy: polski 

Prowadzący: Klaudiusz Wójcik lub Piotr Zgliczyński  

Treści kształcenia: 

            Dynamika układów gradientowych i teoria punktów krytycznych – lematy 

deformacyjne i ich zastosowania (twierdzenie o minimaksie, Mountain Pass Theorem, 

nierówności Morse’a), związki z kategorią Lusternika-Schnirelmanna i teorią indeksu 

Conleya. 

            Dynamika układów hamiltonowskich – macierze symplektyczne, Hamiltonowskie 

równania liniowe; nieliniowe pola hamiltonowskie i ich potoki, zachowywanie miary; 

rozmaitości symplektyczne i układy hamiltonowskie; symplektyczność odwzorowania 

Poincarego; układy całkowalne – Twierdzenie Arnolda-Liouville’a; Twierdzenie Poincarego-

Birkhoffa; funkcje generujące i hipoteza Arnolda – szkic dowodu dla torusa. 
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